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1 Uvedenie do prevadzky
Skor ako zacnete s previerkou a spustite automatické zariadenie, doporuéujeme dat kridlo do stredu drahy tak, aby sa volne mohlo pohnut' do smeru
otvorenia ako aj zatvorenia.

1.1) Vyber smeru Obr.1

Podla toho, aka je poloha motora voli brane, je potrebné zvolit si smer
otvaracieho manévru. Ak sa kridlo otvara smerom dofava, selektor treba
nastavit viavo ako na obrézku 1. Ak sa kridlo otvara smerom doprava,
selektor nastavte vpravo ako na obrazku 2.

Obr.

1.2) RozliSenie zariadeni al

Po zapnuti napdjania treba nechat riadiacu jednotku rozlisit zariadenia zapojené na vstupy BlueBUS a STOP. Pred touto fazou led L1 a L2 blikajd, ¢im
oznamuj(, Ze je potrebné vykonat rozliSenie zariadeni. I
1. _ Stlagte a drzte 3 sekundy stlacené tlacidla [A] a [Set].
2. _Tlagidla uvolnite, ked led L1 a L2 za&nu velmi rychlo blikat.
3. _ Pockajte par sektind, aby riadiaca jednotka dokoncila rozli§enie zariadeni.
4. Na konci rozli$enia musi zostat svietit led STOP, led L1 a L2 zhasnu
(pripadne za¢nu blikat' led L3 a L4).

Faza rozlisenia pripojenych zariadeni sa moze kedykolvek zopakovat, aj po instalacii, napriklad ak sa prida alebo odoberie dalsie zariadenie.

1.3) Rozlisenie dlzky kridla
Po rozli§eni zariadeni zaénu blikat led L3 a L4, &o znamena, Ze je treba necha riadiacu jednotku rozpoznat dizku kridla (vzdialenost
spinaca pri zatvoreni po koncovy spina¢ pri otvoreni). Tento rozmer je potrebny pre vypocet bodov spomalenia a bodu Ciasto¢ného otvorenia.
1. _ Stlacte a drzte 3 sekundy stlacené tlacidla [¥] a [Set].
2. _ Tladidla uvolnite, ked sa zaéne manéver.
3.  Uistite sa, ze prebiehajtci manéver je otvaranie, inak stlacte tlacidlo [Stop] a s najvacsou
pozornostou skontrolujte odsek ,1.1 Vyber smeru“. Potom znovu zacnite od bou 1.
4. Pockajte, kym riadiaca jednotka dokonci otvaraci manéver az po dosiahnutie
koncového spinaca pri otvoreni. Hned potom sa zaéne zatvaranie.
5. _ Pockajte, kym riadiaca jednotka dokonéi zatvaraci manéver.

od koncového

Ak toto vSetko nenastane, treba ihned vypnit napéjanie riadiacej jednotky a s najv&Sou pozornostou skontrolovat elektrické zapojenia.

2 Ukladanie radiovych vysielaGov do pamate
Na ovladanie ROBUSU z dialky je na riadiacej jednotke pripraveny konektor SM pre volitelné radiové prijimage typu SMXI alebo OXI. Dalsie informacie
najdete v navode na zapojenie radiového prijimaca. Radiovy prijima¢ zasuniete podla obrazku 3. V tabulke 1 je popisany vztah medzi vystupom

radiového prijimaca a prikazom, ktory vykona ROBUS:
Tabulka 1: azy s vysielatom

| 0 Vystup &. Prikaz ,P.P.“ (krok-za krokom)
\| = Vystup & Prikaz ,Ciastoéné otvorenie*
’\J}E—.\i Vystup &. Prikaz ,Otvor “
j@ljf\\‘: Vystup €. 4 Prikaz ,Zatvor “
Obr3 e \1 N
2.1) Ukladanie do paméte spésobom |
= A
Taburka 9: ulozenie vysielaca do paméte spé6sobom | Priklad LED
1. Stlacte tlac¢idlo na prijimaci a drzte ho stlacené (pribl.4 sekundy)] ¥
(G
2. Uvolnite tlacidlo, ked sa rozsvieti led radia na riadiacej jednotke : : é
Do 10 sekund stlacte ktorékolvek tlacidlo na vysieladi, ktory L 2
uklada do paméte, a podrzte ho aspori 3 sekundy. 3s
Ak bol proces ukladania do paméte Uspesny, led na prijimaci N
3-krat blikne. \ x3

Ak mate dalSie vysielace na uloZenie do pamate, do dal$ich 10 sekund zopakuijte krok 3. Ak do 10 sektnd nebudu prijaté Ziadne kédy, faza ukladania «
do paméte sa automaticky ukonéi.

2.2) Ukladanie do pamate spésobom Il

Taburka 10: ulozenie vysielaca do paméte sp6sobom Il

1. Stacte tlacidlo radia na riadiacej jednotke tolkokrat, ako je ¢islo zodpovedajlce Zelanému prikazu podfa tabulky 6.

2. Uistite sa, Ze led radia na riadiacej jednotke blikne tolkokrat, ako je Cislo zodpovedajlce vybranému prikazu

3. Do 10 sekund stacte ktorékolvek tlacidlo na vysielaci, ktory ukladate do paméte, a podrzte ho aspor 3sekundy.

4. Ak bol proces ukladania do pamate tuspesny, led na prijimaci 3-krat blikne.

Ak mate dalSie vysielace na uloZenie do paméte, do dal$ich 10 sekind zopakuijte krok 3. Ak do 10 sekind nebudu prijaté Ziadne kddy, faza ukladania
do pamate sa automaticky ukonéi.

2.3) Ukladanie do pamate na dial'ku

Novy radiovy vysiela¢ méze byt ulozeny do pamate bez priameho zasahu na tlacidla prijimaca. Na to potrebujete mat vopred uloZeny funkény radiovy vysielac. ,Novy*
radiovy vysiela¢ zdedi vlastnosti toho starého, t.j. ak stary vysiela¢ bol ulozeny spésobom I, novy bude tiez uloZzeny do paméte spésobom |. V tomto pripade mézete poc¢as
fazy ukladania do pamate stlacit ktorékolvek tlacidlo na oboch vysielacoch. Na druhej strane, ak bol stary vysiela¢ uloZzeny spésobom Il, novy bude tieZ uloZzeny do pamate
sposobom II. Na starom vysielaci musite stlacit tlacidlo, ktori zodpoveda Zelanému prikazu a na novom vyslelacl tlacidlo, ku ktorému chcete tento prikaz priradit.
UlozZenie do pamate na dialku méze nastat’ na vSetkych prijimacoch, ktoré sa hadzaja v vysielaca. Preto sa uistite,

Ze sU zapnuté iba tie, ktorych sa tato operacia tyka.

Ked drzite oba vysielage, postavte sa do dosahu automatického zariadenia a vykonajte nasledovné kroky:

Tabulka 11: uloZenie vysielaca do paméte

1. Stlacte tlacidlo na NOVOM radiovom vysielaci a podrzte ho aspori 5 sekind, potom ho uvolnite.

2. Stlacte pomaly 3-krat tlacidlo na vopred uloZzenom vysielaéi.

3. Stacte este raz pomaly tlacidlo na novom vysielaci

Teraz bude novy radiovy vysiela¢ rozoznany prijimacom a nadobudne vlastnosti toho, ktory uz bol ulozeny v pamati.
Ak mate dalSie vysielate na uloZenie do paméte, zopakujte s kazdym novym vysielacom vSetky hore uvedené kroky.

2.4) Vymazanie radiovych vysielacov

Tabulka 11: uloZenie vysielaca do pamate na dialku

1. Stlacte tlacidlo radia na riadiacej jednotke a podrzte ho.

2. Pockajte, kym sa rozsvieti led radia, potom pockajte, kym zhasne a nakoniec, kym 3-kréat blikne.

3. Tlacidlo radia uvolnite presne pocas tretieho bliknutia.

4. Ak bol proces Uspesny, o chvilu led 5-krat blikne.

3 Programovanie

V tejto kapitole sa budeme zaoberat moZnostou programovania, personalizovania, diagnostiky a hfadania porich na ROBUSe.

3.1) Programovacie tlacidla

Na riadiacej jednotke ROBUSu su 3 tlacidla, ktoré sa pouzivaju na
ovladanie jednotky pocas skusok, a tiez na programovanie:

i

Obré4

Open Tlagidlo ,OPEN" umozriuje ovladat otvaranie brany alebo
A postvat smerom hore bod programovania

Stop Tlacidlo ,STOP* umoziiuje zastavit manéver alebo ak je
Set stladené na viac ako 5 sekuind, vojst do programovania

Close Tlacidlo ,CLOSE" umozriuje ovladat zatvaranie brany alebo
v posuvat smerom dole bod programovania

3.2) Programovanie

Riadiaca jednotka ROBUSu disponuje niekolkymi programovatelnymi
funkciami. Nastavenie funkcii sa robi pomocou 3 tlacidiel na riadiacej
jednotke [A] [Set ] [¥] a zobrazuju sa prostrednictvom 8 led: L1...L8.
Nastavitelné funkcie su zoradené na 2 stupfioch:

Prvy stupeii: funkcie nastavitelné sposobom ON-OFF (aktivna alebo

ak led svieti, funkcia je aktivna, ak nesvieti, funkcia je deaktivovana, vid
tabulku 2.

Druhy stupei: parametre nastavitelné na stupnici hodnét (hodnoty od 1
do 8). Vtomto pripade kazda led L1...L8 ukazuje zvolenu hodnotu z 8
moznych, vid tabulku 5.

deaktivovana). V tomto pripade kazda ledL1...L8 ukazuje jednu funkciu —

3.2.1) Funkcie prvého stupna (funkcie ON-OFF)

Led| Funkcia Popis

L1 | Automatické zatvorenie Tato funkciaumozriuje automatické zatvorenie brany po uplynuti nastaveného ¢asu. Od vyroby je ¢as pauzy
nastaveny na 30 sekund, ale mdze byt upraveny na 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120 a 180 sekund. Ak funkcia nie je
aktivna, zariadenie funguje ,poloautomaticky”.

L2 | Zatvor po foto Tato funkcia umoziiuje, aby brana zostala otvorena iba na ¢as potrebny k prejazdu. Zasah ,Foto* vzdy vyvola
automatické zatvorenie s asom pauzy 5 sekind (nezavisle od toho nastaveného).

Spréavanie sa meni podra toho, ¢i je alebo nie je aktivna funkcia ,Automatického zatvorenia“.

Ak je funkcia ,,Automatické zatvorenie“ deaktivovana: brana vzdy pride do polohy celkového otvorenia (aj ked
sa fotobunky uvolnia skér). Po uvolneni fotobuniek nastava automatické zatvorenie s pauzou 5 sekund.

Ak je funkcia ,,Automatické zatvorenie“ aktivna: otvaraci manéver sa zastavi hned po uvolneni fotobuniek a je
vyvolané automatické zatvorenie s pauzou 5 sekund.

Funkcia ,Zatvor po foto” je vzdy zruSend, ak je manéver preruseny prikazom Stop. Ak funkcia ,Zatvor po foto* nie
je aktivna, ¢as pauzy je taky, aky je nastaveny a neprichadza k automatickému zatvoreniu brany.

L3 | Vzdy zatvor Funkcia ,vzdy zatvor* sa prejavi zatvorenim brany, ked je po navrate pridu rozliSena otvorena bréna.
Z bezpecnostnych dévodov manévru predchadza 5 sekundové blikanie majaka. Ak je funkcia deaktivovana, po
ndvrate prudu brana zostane otvorena.

L4 | Stand-by Tato funkciaumoziiuje znizit na maximum spotrebu, preto je obzvla$t uzitocna pri fungovani s batériou. Ak je tato
funkcia aktivna, po uplynuti 1 minity od konca manévru vypne riadiaca jednotka vystup BlueBUS (a teda
zariadenia) a vSetky led okrem led BlueBUS, ktora blika pomal$ie. Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, vrati sa
do reZimu plného fungovania. Ak funkcia nie je aktivna, neprichadza k Setreniu spotreby.

L5 | Rozbeh Aktivaciou tejto funkcie sa zrusi postupny rozbeh na zaciatku kazdého manévru. Umoziuje dosiahnut maximalnu
silu vypadu a vyuziva sa tam, kde je vysoké statické trenie, napriklad v pripade, ked sneh alebo lad blokuju branu.
Ak ,Vypad* nie je aktivny, manéver sa za¢ne s postupnym rozbehom.

L6 | Blikanie vopred Funkcia, Blikanie vopred pridava pauzu 3 sekundy medzi rozsvietenie majaka a zacCiatok manévru. Takto
v predstihu upozornfiuje na nebezpeénu situaciu. Ak ,Blikanie vopred" nie je aktivne, majak zac¢ne blikat' zarover

so zaciatkom manévru.

L7 | ,Zatvor* bude Aktivovanim tejto funkcie v8etky prikazy ,zatvor (vstup ,CLOSE" alebo radiovy prikaz ,zatvor*) aktivuji manéver
,Ciasto¢ne otvor* Siasto&ného otvorenia (vid led L6 v tabulke 9).

L8 | Rezim ,Slave" (sluha) Aktivovanim tejto funkcie saROBUS stava ,Slave” : takto je mozné synchronizovat fungovanie 2 motorov na
protifahlych kridlach, kde jeden motor funguje ako ,Master* (pan) adruhy ako ,Slave® (sluha).

Pocas normalneho fungovania ROBUSu su led L1...L8 bud rozsvietené alebo zhasnuté na zaklade stavu funkcie, ktort predstavuju. Napriklad L1 svieti,
ak je aktivne ,Automatické zatvorenie®.

3.2.2) Programovanie na prvom stupni (funkcie ON-OFF)

Od vyroby st funkcie prvého stupria nastavené vSetky ,OFF*, ale m6Zu sa kedykolvek zmenit, ako vidno v tabulke 3. Po¢as programovania davajte pozor,
pretoZe medzi stlaenim jedného a druhého tlacidla mate k dispozicii maximalny ¢as 10 sekind, inak proces skongi automaticky a do pamate sa uloZia
upravy vykonané do daného momentu.

Tabulka 3: Zmena funkcii ON-OFF

1. Stlacte a podrzte 3 sekundy stlacené tlacidlo [Set].
3s
2. Uvolnite tlacidlo [Set], ked led L1 zagne blikat. \é)/ 4
~L1 SET|
3. Stlacte tlacidla [A] alebo [W] na presunutie blikajucej led na prislusnt led funkcie, L Z ¥4
ktort upravujete. (ﬂalebn(ﬂ
4. Stlacte tlacidlo [Set] na zmenu stavu funkcie (kratke blikanie = OFF, dihé blikanie = ON). L 2 T
(se1] A7\ ~
5. Pockajte 10 sekind, aby sa ukonéila faza programovania. EE"Q
10 s|

Poznamka: Body 3 a 4 sa mézu zopakovat v tej istej faze programovania pre nastavenie ON alebo OFF dal$ich funkcii. 06/2017



3.2.3) Programovanie na druhom stupni (nastavitefné parametre) V8etky parametre mozu byt nastavené podla Zelania bez nejakej kontraindikécie. Iba nastavenie ,Sily motora“ si vyZaduje zvlastnu pozornost:

Od vyroby su parametre nastavené tak, ako je vyznacené tabulke 5, ale kedykolvek je ich mozné zmenit, ako uvadza tabulka 4. Pocas
programovania davajte pozor, pretoZe medzi stlacenim jedného a dru hého tlacidla mate k dispo zicii maximalny ¢as 10 sekdnd, inak proces skonéi @ Nedoporucuje sa pouzivat vysoké hodnoty sily na kompenzéaciu faktu, Ze kridloma neprimerané body trenia. Premrstena sila méze poskodit fungovanie
automaticky a do paméte sa ulozia Gpravy vykonané do daného momentu. bezpecnostného systému alebo poskodit’ kridlo.
@ Ak sa ovladanie ,Sily motora“ pouziva ako pomocny systém na znizenie impaktnej sily, je potrebné po kazdej Uprave zopakovat meranie sily, ako si
s vyZaduje norma EN 12445,
1. Stlacte a podrzte 3 sekundy stlacené tlacidlo [Set]. (m i @ Opotrebenie klimatické podmienky maju vplyv na pohyb brany, preto je potrebné pravidelne prekontrolovat nastavenie sily.
i & ; & ¢ Shs 4+
2. Uvolnite tlacidlo [Set], ked led L1 za¢ne blikat. 6\ i (E‘ 3.3) Pridanie a ododbratie zariadeni
3. Stladte tlacidla [a] alebo [¥] na presunutie blikajucej led na prislu§nu ,vstupnu led", 4 4+ Do automatického systému s ROBUSom je mozné kedykolvek pridat alebo odobrat zariadenia. Navyse, k ,BlueBUS* a vstupu ,STOP* sa dajd
ktora predstavuje parameter, ktory chcete upravit. @ alebo @ ©- pripojit rézne typy zariadeni, ako je uvedené v nasledovnych odsekoch.
~ - - ———— ¥ Po pridani alebo odobrati zariadenia je potrebné zopakovat' rozliSenie zariadeni.
4. Stlacte a pocas krokov 5 a 6 podrzte stlacené tlacidlo [Set]. (’rr
5. Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led predstavujica aktualny stuperi parametra, S 3'3'1) BlueBUS
ktory chcete upravit. 4#\ BlueBUS je technoldgia, ktora umoziiuje vykonat zapojenia kompatibilnych zariadeni len prostrednictvom dvoch vodiGov, ktorymi
- T ’ — £ Z ) ¥ prechadza tak elektrické napajanie, ako aj komunikany signal. VSetky zariadenia sa zapoja paralelne na tieto 2 vodi¢e BlueBUS bez toho, aby
6. Stlacte tlacidla [a] alebo [] na presunutie led na hodnotu, ktorti chcete nastavit. El # sa musela dodrzat polarita. Kazdé zariadenie je rozoznavané jednotlivo, kedze pri in$talacii mu je priradena jednoznagna adresa. Na BlueBUS
EIEDD(LI Lk mbZete zapojit napriklad fotobunky, bezpegnostné zariadenia, oviadacie tlacidla, signalizatné kontrolky atd. Riadiaca jednotka ROBUSu rozlisi
7. Uvolnite tlagidlo [Set]. 4 vsetky pripojené zariadenia jedno po druhom vo féze rozliSenia a je schopna rozpoznat' s mimoriadnou istotou vSetky mozné anomalie. Z tohto
@ dévodu je potrebné pri kazdom pridani alebo odobrati nejakého zariadenia zapojeného na BlueBUS vykonatia riadiacej jednotke fazu rozli$enia.
8. Potkaijte 10 sekind, aby sa ukonila faza programovania. L2
S 10s 3.3.2) Vstup STOP
Poznamka: Body 3 az 7 sa m6zu zopakovat' v tej istej faze programovania pre nastavenie dal$ich parametrov. . ; ) _ . ) 5 . , . X . . . X
. . " bt STOP je vstup, ktory vyvold okamzité zastavenie manévru, za ktorym nasleduje kratka inverzia. Na tento vstup sa moéZu zapojit zariadenia
3.2.4) Funkcie druhého stupna (naStaVItelne Parametre) s vystupom s kontaktom normalne otvorenym ,NO“, normalne zatvorenym ,NC* alebo zariadenia s vystupom s kon §tantnym odporom 8,2 kQ, ako
abulka oznam programovate d pe napriklad citlivé hrany. Rovnako ako BlueBUS, riadiaca jednotka pocas fazy rozli$enia rozozna zariadenia zapojené na vstup STOP. Nasledne ked
Led vstupu F Led (stupen) | Hodnota Popis nastane akakolvek zmena voci pévodnému stavu, vyvola sa STOP. Na vstup STOP sa mézu zapojit aj viaceré zariadenia a rézneho typu:
t; ?;:le:[}:d @ Viaceré zariadenia NO je mozné zapojit paralelne bez obmedzenia poctu.
3 30 sekand @ Viaceré .zariag:Ienia 'NC je moiné‘ zapojit’ do série bez obmedzgnja po(:tq: o ) L o
L1 CGas pauzy L4 25 sekand Upravuje &as pauzy, &tj. as pred @ Dve gal:ladenla s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ sa mézu zapojit paralelne. Ak sU viac ako dve, zapoja sa stupiiovito s je dinym
5 60 sekand automatickym zatvorenim. Efekt ma, iba ak ° fgn;?%'rzg ogg;‘gnmo&z' kQ. q " - Sx i
u e aktivne automatické zatvorenie. 102n¢ b va!t NO a NC, ak sa zapoja 2 kontakty paralelne, ale ku kontatu NC treba dat do série odpor 8,2 kQ (toto umoziuje aj
L6 80 sekund L kombindciu 3 zariadeni: NO, NC a 8,2 kQ).
L7 120 sekund
L8 180 sekund AAk sa vstup STOP pouziva na zapojenie zariadeni s bezpe¢nostnou funkciou, jedine zariadenia s konstantnym odporom
L Otvor — stop — zatvor — stop 8,2 kQ zaruéuji bezpe&nostnu kategériu 3 podFa normy EN 954-1.
L. Otvor — stop — zatvor — otvor
L. Otvor — zatvor — otvor — zatvor
L2 Funkcia PP. L4 GinZiakove Upravuje sekvenciu prikazov priradenych 3.3.3) Fotobunky
L5 CinzZiakové 2 (viac ako 2" bude stop) k vstupu P P.alebo 1. radiovému prikazu. oot g
L6 Krok-za-krokom 2 (menej ako 2" bude Giastoéné otvorenie) <l |
L7 Osoba pritomna Systém ,BlueBUS* umozfiuje prostrednictom prislusnych mostikov, aby i o
) Otvorenie ,poloautomaticke", zatvorenie ,0soba pritomna” riadiaca jednotka rozoznala fotobunky a priradila im spravnu funkciu. " -
1 Velmi pomaly Adresovanie sa robi tak na TX ako na RX (mostiky sa uloZia rovnakym oy
2 Pomaly sposobom), pricom treba dat pozor, aby neboli dalSie pary fotobuniek ety
3 Stredne s rovnakou adresou.
L3 Rychlost L4 Rychlo Upravuje rychlost motora po¢as normalneho V automatickom systéme pqsuvnej bréany s ROBUSom je mozné instalovat 1 .
motora 5 Velmi rychio chodu. fotobunky tak, ako znazorfiuje obrazok 5 . 4| 1
6 Super rychio Po intal4cii alebo odobrati fotobuniek treba na riadiacej jednotke urobit Obr.5 -
L7 Otvor ,rychlo®, zatvor ,pomaly* rozlisenie,
L8 Otvor ,super rychlo®, zatvor ,rychlo*
L1 Funkcia ,kontrolka otvorenej brany” b Ad o otob
L2 Aktivny, ked je kridlo zatvorené d a> esovanie c -
3 Aktivny, ke ‘}e kridlo otvorené Upravuje funkciu priradend k vystupu S.C.A. Fotobunka Fotobunka Mostiky
L4 Vystup L4 Aktivny s vystupom radia &. 2 (nech je to ktorakolvek funkcia, na vystupe FOTO FOTO 2 |
S.CA. L5 Aktivny s vystupom radia &. 3 priaktivacii je napétie 24 V -30 +50 % Vonkajsia fotobunka v. = 50 Vonkajsia fotobunka
L6 Aktivny s vystupom radia &. 4 s max. vykonom 4 W). s inverziou pri zatvarani s inverziou pri otvarani
L7 Kontrolka udrzby FOTO Il FOTO 211
L8 Elekirozdmok Vonkajsia fotobunka v. = 100 Vnutorna fotobunka
t; \S/:Fmel' I!:::: t:)rr::aa s inverziou pri zatvarani s inverziou pri otvarani
L3 Lahka brana Upravuje systém ovladania sily motora, aby FoTO 1 - Foto3
L5 Sila motora L4 Stredne fahka brana ho prispésobil vahe brany. Systém ovladania Vnutorna fotobunka v. = 50 Jedina fotobunka, ktora
L5 Stredne tazka brana sily ~meria tieZz teplotu prostredia s inverziou pri zatvarani < pokryva cely automaticky systém
6 Tazka brana i zvySuje  silu v pripade FOTO 111 I,
7 Velmi tazka brana mimoriadne nizkej teploty. Vntitorna fotobunka v. = 100 ‘w;;kl; A. Inéta[écia FOTO 3 spolu s FQTO Il si Yyiadujg, aby TX _aVRva_oIi
L Super tazka brana s inverziou pri zatvarani <7 umlestn_ene v sulade s upozornenim uvedenym v navode na inStalaciu
L 05m fotobuniek.
L im
i L. 15m Upravuje mieru &iastoéného otvorenia, ktoré 3.4) Zapojenie d'alSich zariadeni
Le gf::gﬁi": ::g rs"m :2;;;;0\:';:;;5: rzgmj\;y?rggr};a:: Tuilf;g Alf gotrebuj_ete napajat’ neja!(é externé zaria_qgn!e, napriklad ¢itad bezdotykonchl kariet alebo osyetlenie kluCového prepinaca, je mozné
6 'm \Zatvor* bude ,Ciastocne otvor*. pripojit napajane, ako znazoriuje obrazok 6. Napatie je 24 V cc -30 % + +50 % s maximalnym odberom prudu 100 mA.
L7 4 m
L8 4m
L1 Automatické (na zaklade zataze manévrov) siop PP
L2 1000
L3 2000 Upravuje pocet manévrov, po ktorom
L7 Avizo udrzby L4 4000 signalizuje poziadavku na udrzbu E @ E E
L5 7000 automatického zariadenia.
L6 10000 l l
L7 15000
L8 20000 - +
L Vysledok 1. manévru (najcerstvejsieho 24vee
L Vysledok 2. manévru
L Vysledok 3. manévru Umoziuje skontrolovat typ chyby, ku ktorej Obr.6
L8 Archiv chyb L4 Vysledok 4. manévru priSlo pocas posle dnych 8 manévrov
L5 Vysledok 5. manévru
L6 Vysledok 6. manévru
L7 Vysledok 7. manévru
L8 Vysledok 8. manévru

Poznémka: predstavuje hodnotu nastavenu vo vyrobe. 06/2017



3.5) Riesenie problémov
V tabulke 7 najdete doleZité informéacie, ktoré vam pomdzu riesit pripadné problémy, s ktorymi sa moZete stretnit pocas instalacie alebo v prip ade

poruchy.

Tabulka 7: Hradanie portch

@4— F2

o

Obr.7

Priznaky

Doporuéené previerky

Radiovy vysiela¢ neovlada branu a led na vysielaci sa nerozsvieti

Skontrolujte, &i nie su vybité batérie vysielaca, pripadne ich vymerite.

Radiovy vysiela¢ neovlada branu, ale led na vysieladi svieti

e vysielac spravne uloZeny do paméate radiového prijimaca.

Neovlada sa Ziaden manéver a led ,BlueBUS" neblika

Skontrolujte, &i je ROBUS napajany sietovym napéatim.
Skontrolujte, ¢i nie su vybité poistky. Ak ano, zistite pri¢inu poruchy, a potom ich
vymefite za nové rovnakej hodnoty.

Neovlada sa ziaden manéver a majak je zhasnuty

Skontrolujte, ¢i je prikaz skutocne prijaty. Ak prikaz dorazi na vstup PP, prislusna
led ,PP“ sa musi rozsvietit. Ak sa pouziva radiovy vysielag, led ,BlueBUS" musi
dvakrat rychlo bliknut.

Neovlada sa ziaden manéver a majak niekorkokrat blikne

Spocitajte, kolkokrat majak blikne a vysledok porovnajte s tabufku 8.

Manéver sa zacne, ale ihned nastane inverzia

Zvolena sila by mohla byt prili§ nizka pre typ brany. Skontrolujte, ¢i nie st nejaké
prekazky, pripadne vyberte vacsiu silu.

Manéver sa vykona spravne, ale majak nefunguje

Skontrolujte, & je pofas manévru napatie na svorke majaka Flash (hodnota
napétia nie je délezita, cca 10-30 Vcc). Ak je napétie, problém spdsobuje Ziarovka,
ktoru treba vymenit za novu rovnakej hodnoty. Ak nie je napatie, vystup Flash by
mohol byt pretaZeny, skontrolujte, &i neprislo ku skratu na kabli.

Manéver sa vykona spravne, ale kontrolka SCA nefunguje

Skontrolujte, aky typ funkcie je nastaveny pre vystup SCA

Ked ma byt kontrolka rozsvietena, skontrolujte, ¢i je na svorke SCA napétie (cca
24 Vcc). Ak je napatie, problém spdsobuje kontrolka, ktoru treba vymenit' za nova
rovnakej hodnoty. Ak nie je napatie, vystup SCA by mohol byt pretazeny,
skontrolujte, ¢i neprislo ku skratu na kabli.

3.6) Diagnostika a signalizacia
Niektoré zariadenia vydavaju priamo signaly, prostrednictvom ktorych je mozné rozoznat stav fungovania alebo pripadnt poruchu.

3.6.1) Signalizacia na majaku
Majak FLASH pocas manévru vykonava jedno bliknutie za sekundu. Ked sa vyskytni anomadlie, blikanie je rychlej$ie. Bliknutia sa opakuju dvakrat,
oddelené 1-sekundovou pauzou.

Tabulka 8 nalizacia na majaku

Led BlueBUS

Pri¢ina

AKCIA

Zhasnuta

Porucha

Skontrolujte, ¢i je napajanie. Skontrolujte, ¢i nevyhoreli poistky. Popripade zistite pri¢inu
poruchy a vymerite ich za nové rovnakého typu.

Rozsvietena

Tazka porucha

Ide o vaznu poruchu. Skuiste na niekolko sekind vypnut riadiacu jednotku. Ak stav
pretrvéva, je potrebné vymenit riadiacu jednotku.

1 bliknutie za sekundu

V8etko OK

Normalne fungovanie riadiacej jednotky.

2 rychle bliknutia

Prislo k zmene stavu vstupov

Je to normalne, ked pride kzmene na jednom zo vstupov OPEN, STOP, zasah
fotobunky alebo je pouzity radiovy vysielac.

Séria bliknuti oddelena
1-sekundovou pauzou

Rozne

Ide o rovnaku signalizaciu ako na majaku, vid tabulku 8.

Led STOP

Pri€ina

AKCIA

Zhasnuta Zasah na vstupe STOP Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.

Rozsvietena Vsetko OK Vstup STOP je aktivny.

Led PP. Pric¢ina AKCIA

Zhasnuta VSetko OK Vstup PP nie je aktivny.

Rozsvietena Zésah na vstupe PP. Je to normaine, ak je skutogne aktivne zariadenie zapojené na vstup PP.

Led OTVOR Pricina AKCIA

Zhasnuta Vsetko OK Vstup OTVOR nie je aktivny.

Rozsvietena Zasah na vstupe OPEN Je to normalne, ak je skutone aktivne zariadenie zapojené na vstup OTVOR.
Led ZATVOR Pri¢ina AKCIA

Zhasnuta Vsetko OK Vstup ZATVOR nie je aktivny.

Rozsvietena Zasah na vstupe CLOSE Je to normalne, ak je skutone aktivne zariadenie zapojené na vstup ZATVOR.

Tabulka 10: Led na tlacidlach riadiacej jednotky
Led L1 Popis

Zhasnuta

Pocas normélneho fungovania oznamuije, Ze ,Automatické zatvorenie" nie je aktivne.

Rozsvietena Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze ,Automatické zatvorenie" je aktivne.
Blika .Prebi_eha programovanie funkcii. _ ) ) _ )
@Ak blika spolu s L2, znamena to, Ze treba vykonat fazu rozli§enia zariadeni (vid odsek ,1.3 Rozli$enie zariadeni”).
Led L2 Popis
Zhasnuta Pocas normalneho fungovania oznamuije, Ze ,Zatvor po foto* nie je aktivne.

Rozsvietend

Pocas normalneho fungovania oznamuije, Ze ,Zatvor po foto" je aktivne.

Blika @Prebieha programovanie funkcii.
@AK blika spolu s L1, znamena to, Ze treba vykonat fazu rozli§enia zariadeni (vid odsek ,1.3 Rozli$enie zariadeni®).

Led L3 Popis

Zhasnuta

Pogas norméalneho fungovania oznamuje, Ze ,Vzdy zatvor” nie je aktivne.

Rozsvietena

Pocas normélneho fungovania oznamuije, Ze ,VZdy zatvor* je aktivne.

Blika @Prebieha programovanie funkgii. i i
@Ak blika spolu s L4, znamena to, Ze treba vykonat fazu rozli$enia dizky kridla (vid odsek ,1.4 RozliSenie dizky kridla“).

Led L4 Popis

Zhasnuta

Pocas normalneho fungovania oznamuije, Ze ,Stand-by” nie je aktivne.

Rozsvietena

Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze ,Stand-by" je aktivne.

Blika @Prebieha programovanie funkcii. j i
@Ak blika spolu s L3, znamena to, Ze treba vykonat fazu rozliSenia dizky kridla (vid' odsek , 1.4 RozliSenie dizky kridla“).

Rychle blikn Pri¢ina AKCIA

1 bliknutie Na zaciatku manévru kontrola zariadeni zapojenych na BlueBUS nezodpoveda tym,
pauza 1 sekundu Chyba na BlueBUS ktoré boli uloZzené do pamate vo faze rozliSenia. Bud' su vadné zariadenia, ktoré treba
1 bliknutie skontrolovat a vymenit, alebo pri§lo k Gpravam a treba znovu vykonat rozli§enie.

2 bliknutia Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju suhlas k pohybu,
pauza 1 sekundu Zasah fotobunky skontrolujte, ¢i nie su prekazky.

2 bliknutia Pocas pohybu je to normaline, ak je skuto¢ne pritomna prekazka.

3 bliknutia

pauza 1 sekundu Zasah obmedzovaca ,Sily motora“ Pocas pohybu sa brana stretla s va¢Sim trenim. Zistite pricinu.

3 bliknutia

4 bliknutia

pauza 1 sekundu Zasah vstupu STOP Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu zasiahol vstup STOP. Zistite pricinu.

4 bliknutia

5 biiknuti Chyba vo vnatornych parametroch | Pockajte aspoii 30 sekind a sku stetda prikaz. Ak stav pretrvava, méze sa jednat
pauza 1 sekundu o P .

5 bliknuti elektronickej jednotky 0 vaznu poruchu a treba vymenit riadiacu jednotku.

6 bliknuti Prekroceny maximalny limit it Al Al PP o . - oy -

pauza 1 sekundu manévrov za hodinu Pockajte niekolko minat, kym sa obmedzova¢ manévrov vrati pod maximalny limit.

6 bliknuti

7abLl|i<:l1“sekundu Chyba na vnutornych elektrickych | Odpojte na niekolko sekind vSetky obvody napajania, potom skuste dat prikaz. Ak stav
? bliknuti obvodoch pretrvava, moZe sa jednat o vaznu poruchu a treba vymenit riadiacu jednotku.
S:L}r:l;“sekundu Uz je prijaty jeden prikaz, ktory Zistite, aky prikaz pretrvava. Napriklad méZe ist o prikaz hodin na vstupe ,otvor”

g bliknuti nedovoluje vykonat dalSie prikazy »axy p P - Nap! p pe » !

3.6.2) Signalizacia na riadiacej jednotke

Na riadiacej jednotke je séria led, z ktorych kazda méze davat zviastny
signdl, tak po¢as normalneho fungovania, ako aj v pripade anomalie.

Led L5 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze ,Vypad® nie je aktivny.

Rozsvietena Pocgas normalneho fungovania oznamuje, Ze ,Vypad” je aktivny.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

Led L6 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze ,Blikanie vopred* nie je aktivne.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze ,Blikanie vopred” je aktivne.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

Led L7 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania oznamuije, ze vstup ZATVOR aktivuje zatvaraci manéver.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania oznamuje, ze vstup ZATVOR aktivuje iastocné otvorenie.
Blika Prebieha programovanie funkcii.

Led L8 Popis

Zhasnuta Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze ROBUS je konfigurovany ako Master.
Rozsvietena Pocas normalneho fungovania oznamuje, Ze ROBUS je konfigurovany ako Slave.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

4 Odblokovanie pohonu

1. Odsurite kryt zamku.

2. VloZte kii¢ a otoéte ho v smere hodin.

>
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%

3. Vytiahnite odblokovaciu rukovét. 4. Rucne hybte kridlom.
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